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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
I odbioru prac zwigzanych z budowg instalacji elektrycznych w budynku zlobka gminnego
w m. Parnowo na dz. nr 69/4, obr. ew. 0040 Parnowo, gm. Biesiekierz.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest, jako dokument przetargowy i przy realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Ogolny zakres robét ujetych w ST

Ustalenia zawarte w Specyfikacji dotycza wszystkich czynno$ci przygotowawczych
| podstawowych branzy elektrycznej w budynku zlobka gminnego w m. Parnowo na dz. nr
69/4, obr. ew. 0040 Parnowo, gm. Biesiekierz.

Zakres robot:
- modernizacja tablicy elektrycznej,
- wykonanie instalacji gniazd wtyczkowych,
- wykonanie instalacji o§wietleniowe;j,
- wykonanie instalacji strukturalnej i domofonowej
- wykonanie instalacji fotowoltaicznej
- prace demontazowe.
- roboty murarskie
- prace dekarskie

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawa uzytych w Specyfikacji okreslen jest PN-1SO 6707-1/1994 - , Budownictwo-Terminy
0go6lIne”, oraz PN-ISO 6707-2/2000 - ,,Budownictwo-Terminy Stosowane w Umowach”.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest, za jako$¢ prac jak roéwniez za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, umowa 1 poleceniami Inspektora nadzoru przedstawionymi
w formie wpisow do dziennika budowy.

1.6. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy w okresie trwania
umowy, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
Projekt Organizacji i Zabezpieczenia Placu Budowy oraz Program Zapewnienia Jako$ci Robot.
W czasie wykonywania robot, Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie stosowal
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta 1 znaki ostrzegawcze,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo o0sob i pracownikdéw. Wszystkie znaki, zapory
| urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Gtownego Inspektora Nadzoru.

Tres¢ tablicy informacyjnej bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru i winna zawieraé
informacje dotyczace przedsiewzigcia inwestycyjnego. Tablica informacyjna bedzie
utrzymywana przez Wykonawcg w dobrym (czytelnym) stanie przez caty okres realizacji
przedsiewziecia.

Tres¢ tablicy informacyjnej okresla szczegétowo Rozporzadzenie zawarte w Dzienniku Ustaw
nr 108 poz. 953 z 2002 r.



1.7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé, stosowac i przestrzega¢ aktualnie obowigzujgce przepisy
z zakresu ochrony $srodowiska naturalnego w okresie prowadzenia robot.

1.8. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwporazeniowej. Sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych 1 magazynowych,
wymagany odpowiednimi przepisami bgdzie sprawny technicznie, a okres jego przydatnos$ci
I badania technicznego okreslony na tabliczce (naklejce) nie bedzie przekroczony.

Materiaty beda skladowane w sposob zgodny z przepisami bhp i ppoz., oraz zabezpieczone
przed dostgpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywolanym
przez nieprzestrzeganie przepisOw przeciwpozarowych.

1.9. Ochrona robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i materialy uzywane do prac od daty
rozpoczecia do daty koncowego odbioru.

Na wykonawcy cigzy obowigzek utrzymania cigglosci roboét w czasie trwania budowy.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byly
w zadawalajacym stanie przez caty czas budowy, to jest do odbioru konicowego roboét. Inspektor
Nadzoru moze wstrzymac¢ roboty, jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie ciggtosci robot.

1.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne oraz
inne przepisy i1 wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob sg zwigzane z robotami budowlanymi
I bedzie odpowiedzialny za ich przestrzeganie w trakcie prowadzenia robot.

1.11. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku braku norm, stosowac¢ polskie wytyczne lub inne procedury zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wyniki pomiarow
I badan nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru w formie protokotu.

1.12. Przejecie robot
Przejecie robot odbywa si¢ zgodnie z procedurg opisang w umowie.
1.13. Podstawa platnoSci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji przedmiaru rob6t. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie.
Cena jednostkowa obejmuje:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ materialow wraz z kosztami zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu,

- koszty bezposrednie,

- zysk kalkulacyjny,

- podatki naliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Platno$¢ zastanie sfinalizowana przez Inwestora za kompletnie wykonane i uruchomione
instalacje, ktorych zgodno$¢ z dokumentacja wykonawcza bedzie potwierdzona obmiarami
robot 1 protokotami odbiorow.



Do kompletu dokumentéw nalezy dostarczy¢ atesty dopuszczajace uzyte materialty do
stosowania, w danych warunkach na terenie RP oraz oceng jako$ci wykonanych robot.

1.14. Koszty uzyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich gwarancji
Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich gwarancji ponosi Wykonawca.

2. Specyfikacje szczegolowe na wykonanie robot
2.1. Zestawienie robot (szczegoltowe prace sa zawarte w przedmiarze robot)

2.1.1. Wykonanie tablicy elektrycznej: CPV: 45310000-3.

2.1.2. Wykonanie linii zasilajacych kablami i przewodami utozonymi, wtynkowo,
w korytkach i na uchwytach .CPV: 45311100-1; 45300000-0.

2.1.3. Wykonanie instalacji gniazd wtyczkowych: CPV: 45311200-2.

2.1.4. Wykonanie instalacji oswietleniowej: CPV: 45311200-2.

2.1.5. Wykonanie instalacji strukturalnej i domofonowej: CPV: 45311200-2.

2.1.6. Wykonanie instalacji fotowoltaicznej: CPV: 45300000-0.

2.1.7. Wykonanie badan odbiorczych. CPV: 45310000-3.

2.1.8. Demontaz instalacji elektrycznych: CPV: 93900000-7.

2.2. Materialy wedlug zestawienia w przedmiarze robét
2.2.1. Tablice elektryczne

W budynku przewidziano montaz tablic elektrycznych oraz szafki z wytacznikiem gloéwnym
pradu. Tablice nalezy wykona¢ w obudowie z tworzywa, z drzwiczkami pelnymi zamykanymi
na zamek patentowy.

W tablicach przewidziano montaz roztgcznikéw izolacyjnych, wylgcznikoéw nadpradowych,
wylacznikow réznicowopradowych oraz aparatury sygnalizacyjnej i kontrolne;.

Uktad sieci TN-S.

2.2.3. Instalacje gniazd wtyczkowych

W modernizowanych pomieszczeniach przewidziano montaz gniazda wtyczkowych
230V/N+PE. Obwody gniazd wtyczkowych =zasili¢ z tablicy oddziatowych. Gniazda
wtyczkowe nalezy montowa¢ na wysokosci 0,3m lub 1,1m nad posadzka. Obudowy gniazd
wtyczkowych stosowa¢ w wykonaniu z tworzywa o stopniu ochrony 1P20 lub 1P44.

Uktad sieci TN-S.

2.2.4. Instalacja oSwietleniowa

Oswietlenie podstawowe wykona¢ oprawami LED. W pomieszczeniach biurowych stosowaé
oprawy montowanymi nastropowo o mocy $§wietlnej nie mniejszej niz 4400lm, barwie $wietlnej
4000K, i stopniu ochrony IP40. W toaletach stosowa¢ oprawy typu plafoniera umozliwiajacych
montaz nastropowy jak i nascienny o mocy $§wietlnej nie mniejszej niz 2100lm, barwie swietlnej
4000K, i stopniu ochrony nie mniejszym niz [P44.

W pomieszczeniach technicznych stosowaé oprawy montowanymi nastropowo o mocCy
$wietlnej nie mniejszej niz 4000lm, barwie §wietlnej 4000K, 1 stopniu ochrony IP65 1 IK09.
Oprawy zewngtrzne stosowac oprawy o mocy $wietlnej nie mniejszej niz 2100lm, barwie
swietlnej 4000K, stopniu ochrony IP65 1 odpornej na warunki atmosferyczne zewnetrze.
Oswietlenie awaryjne i ewakuacyjne przewidziane zostaty dedykowanymi dla tego typu
o$wietlenia oprawami LED w obudowach z certyfikatem CNOBOP. Oprawy wyposazy¢
w modutly podtrzymujace ich §wiecenie po zaniku zasilania przez min. 1 godzing.

2.2.5. Wykonanie instalacji
Instalacj¢ gniazd wtyczkowych i oswietlenia wykonaé¢ przewodami HDHp-J 450V/750V.



Przewody instalacji WZL i oswietlenia w drogach ewakuacyjnych wykonaé¢ przewodami
ognioodpornymi typu HDGs, NKGs, NHXH-J.

Przewody prowadzi¢ podtynkowo.

Uktad sieci TN-S.

2.2.5. Instalacja fotowoltaiczna

Moduty fotowoltaiczne 0 mocy 540Wp nalezy taczyé szeregowo przez optymalizatory
W lancuch za pomoca przewodéw solarnych Cu 4mm?, odpornych na wysokie temperatury
I promieniowanie UV. Przewody nalezy mocowac do konstrukcji paneli fotowoltaicznych za
pomocg opasek odpornych na promieniowanie UV oraz szkodliwe czynniki atmosferyczne.
W miejscach gdzie przewody moga by¢ wystawione na bezposrednie dzialanie promieniowania
stonecznego nalezy je dodatkowo zabezpieczy¢ rurkami ostonowymi. Wszystkie polgczenia
miedzy modutami wykona¢ za pomoca zlacza typu MC4 lub z nim kompatybilnego.

Przejscia przez stropy i $ciany prowadzi¢ w rurach, dodatkowo przej$cia zabezpieczy¢ przed
przenikaniem wody i wilgoci do wnetrz budynku.

Przewody strony AC wykona¢ przewodami miedzianymi typowymi YDY w izolacji
450V/750V. Przewody wewnatrz budynku uktada¢ w rurkach ostonowych.

W instalacji nalezy zastosowaé inwerter (falownik) o mocy 40,0kW, majacy na celu
przetworzenie pradu stalego z wyjscia paneli fotowoltaicznych na prad przemienny sieci
dystrybucyjne;j.

2.3. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych

Wykonawca robot zastosuje materialy okreslone w dokumentacji projektowej oraz
W zestawieniu materiatowym do przedmiaru robot. Wszystkie wbudowane materiaty musza
by¢ dopuszczone do instalowania na terenie RP. Materiaty, wyroby i1 urzadzenia, dla ktorych
jest to wymagane nalezy dostarczy¢ z atestami, gwarancjami i aprobatami technicznymi.
Materialy 1 instalacje wbudowane na podstawie dokumentacji technicznej, musza spetniac
postanowienia normy PN-IEC 60364 oraz odpowiada¢ Warunkom Technicznym Wykonania
i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych, Tom V- Instalacje Elektryczne.

Za roboty, w ktorych materiaty nie maja aprobat i dopuszczen do stosowania w budownictwie,
Wykonawca ponosi catkowita odpowiedzialno$¢. Konsekwencja bedzie nie przyjecie
wykonanych robot i demontaz wadliwych materiatow.

Jesli dokumentacja techniczna przewiduje mozliwos¢ wariantowego stosowania materialow,
urzadzen i osprzetu, Wykonawca o zamiarze zastosowania materiatu zamiennego powiadomi
Inspektora Nadzoru odpowiednim wpisem do dziennika budowy. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatow nie moze by¢ zmieniony bez zgody Inspektora.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi, zabrudzeniem i byty dostepne
do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsce tymczasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie placu budowy,
w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru. Lokalizacje materiatdow poza placem budowy okresli
Wykonawca.

2.4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

Liczba i wydajno$¢ sprz¢tu powinna gwarantowaé sprawne przeprowadzenie robdt w terminie
przewidzianym umowa, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowe]
i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Sprzet uzywany do robdt musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i nie stwarza¢
zagrozenia dla uzytkujacych go osob. Jesli stosowany sprz¢t wymaga okresowych badan
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technicznych, Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania jakosci 1 warunkow
wyszczegdlnionych w umowie, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

2.5. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materiatdow. Utrzymanie W czystosci drog dojazdowych i publicznych do placu budowy cigzy
na Wykonawcy.

2.6. Wykonanie robot — zasady ogodlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja techniczng,
wymaganiami specyfikacji, programem zapewnienia jakosci, projektem organizacji robot,
aktualnie obowigzujacych norm i przepisOw oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich
elementow robot, zgodnie z dokumentacjg projektowa, lub przekazanymi na piSmie
instrukcjami Inspektora Nadzoru. Wykonawca na wtasny koszt skoryguje wszelkie pomytki
| bledy w czasie trwania robot, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym pod grozbg zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

3. Kontrola jakosci robot
3.1. Zasady kontroli jakoSci

Celem kontroli robot bedzie osiggnigcie zatozonej jakosci robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za peing kontrole robo6t 1 jakos¢ materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatow oraz robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
jakosci, Inspektor Nadzoru moze zgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robdt z czgstotliwos$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej. Minimalne wymagania co do zakresu badan iich
czestotliwosci sg okreslone w normach i przepisach.

W przypadku, gdy nie zostaty okres$lone, Inspektor Nadzoru ustali zakres i czestotliwosé
kontroli, w celu zapewnienia rob6ot zgodnie z warunkami umowy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, atesty i dokumenty legalizacyjne
zastosowanych materialow, dopuszczajace je do stosowania w budownictwie.

3.2. Badanie materialow

Badanie to nastgpuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej, ST 1 odpowiednich norm materiatowych.

3.3. Kontrola wykonania

Kontrola obejmuje:
— sprawdzenie ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,
— sprawdzenie ochrony przed pozarem i przed skutkami cieplnymi,
— sprawdzenie zainstalowania osprzetu,



— sprawdzenie doboru urzadzen i Srodkéw ochrony w zalezno$ci od wptywow
zewnetrznych,

— sprawdzenie oznaczenia przewodow,

— sprawdzenie schematow tablic ostrzegawczych i informacyjnych,

— sprawdzenie polaczen przewodow.

3.4. Badania i pomiary

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ nastepujace pomiary:
— pomiar rezystancji odcinkow przewodow,
— pomiar przerw i zwar¢ mi¢dzy zytami,
— skuteczno$¢ ochrony przed porazeniem,
— pomiar instalacji strukturalnej (w tym: thumiennosci 1 przestuchéw),
— testy i sprawdzenia.
Po wykonaniu prac nalezy przetestowa¢ nastepujace elementy:
— sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania poszczego6lnych linii,
— po pierwszym tygodniu pracy systemu nalezy przeprowadzi¢ szczegb6towa analizg pracy
wszystkich elementow sieci.

4. Obmiar robot
4.1. Zasady obmiaru

Obmiar robdt bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z umowa
W jednostkach ustalonych w wycenianym przedmiarze robot. Obmiaru robdt dokonuje
Inspektor Nadzoru po pisemnym powiadomieniu przez Wykonawce co najmniej na 3 dni przed
terminem. Wyniki beda wpisane do ksiggi obmiaru. Dlugosci 1 odleglosci pomiedzy punktami
skrajnymi beda mierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli specyfikacje techniczne wlasciwe
dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda liczone w m?® jako dtugo$é bruzd
pomnozong przez $rednig wysoko$¢ i szerokos¢ bruzd.

4.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jesli zastosowane urzadzenia lub sprz¢t wymagaja
atestow, Wykonawca przedstawi odpowiednie swiadectwa legalizacji.

4.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda wykonywane przed cze¢sciowym lub koncowym przejeciem robot, a takze
w przypadku wystepowania przerw w robotach i zmiany wykonawcy robot. Wszystkie obmiary
robot zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiary robdt podlegajace
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupetnione szkicami na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca, szkice
moga by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalacznika.

5. Odbior robot

Odbioru robdt nalezy dokona¢ komisyjnie. W pracach komisji uczestnicza przedstawiciele:
— Inwestora,
— Inspektora Nadzoru,
—  Wykonawcy,
— Uzytkownika

Do odbioru koncowego robot Wykonawca przedktada:
— aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,
— protokoly préb montazowych,



— o$wiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji
i uzytkowania.

W czasie odbioru komisja bada:
— aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,
— protokoly odbioréw czesciowych,
— protokoty préb montazowych,
— odbierang do eksploatacji instalacje.

Zadaniem komisji jest stwierdzenie zgodnosci wykonania odbiorczych robot z dokumentacja
projektows, specyfikacjg techniczng, aktualnie obowigzujacymi normami i1 przepisami. Prace
komisji musza by¢ udokumentowane Protokotem odbioru, ktory stanowi podstawe gwarancji
wykonanych robot i rozpoczecia ptatnosci przez Inwestora.

Do kompletu dokumentow nalezy dostarczy¢ atesty dopuszczajace uzyte materialy do
stosowania w danych warunkach na terenie RP oraz ocene jakosci wykonanych robot.

6. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Roboty tymczasowe i towarzyszace bedg rozliczone podczas odbioru koncowego zadania
inwestycyjnego.

7. Dokumenty budowy
7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym prawnym dokumentem obowigzujagcym Zamawiajgcego
I Wykonawce w okresie przekazania Wykonawcy placu budowy i do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy dokonuje si¢ na biezaco, uwzgledniajac przebieg
robot, stan bezpieczenstwa ludzi i mienia 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis
w dzienniku budowy musi by¢ opatrzony datg jego wykonania, podpisem osoby dokonujace;j
wpisu z podanie jej nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy dokonuje si¢ czytelnie,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. WSszystkie
zalaczone do dziennika budowy protokoly i1 dokumenty beda ponumerowane, podpisane
I opatrzone datg przez Wykonawcg i Inspektora Nadzoru.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy obliguja
Inspektora Nadzoru do zajecia stanowiska. Rowniez decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do
dziennika budowy wymagaja zaj¢cia stanowiska przez Wykonawce robot.

Wpis do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢

7.2. Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru jest dokumentem pozwalajacym na sukcesywne zapisywanie faktycznego
postepu kazdego elementu wykonanych robdt. Szczegdtowe obmiary wykonanych robot
przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w wycenionym przedmiarze robot
1 wpisuje si¢ do ksiegi obmiaru.

7.3. Pozostale dokumenty budowy

Pozostalymi dokumentami budowy s3:
— pozwolenie na realizacj¢ zadania inwestycyjnego,
— projekt wykonawczy,
— protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robot,
— protokoly z narad i polecen Inspektora Nadzoru,
— korespondencja na budowie.



7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktéregokolwiek dokumentu spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem/ Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze
dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.5. Przepisy zwiazane
PN-IEC 364-4-481:1994

PN-IEC 60050-826:2000

PN-1EC 60364
PN-IEC 60060-466:2002

PN-90/E-06401

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo. Dobor srodkéw  ochrony
W zaleznosci od wplywow zewnetrznych. Wybor Srodkow
ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wplywow
zewngtrznych.

Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Czes¢ 466:
Elektroenergetyczne linie napowietrzne.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do
kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajagcym 30 kV.

Prawo Energetyczne wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi.
Instrukcje stosowania materialow wydane przez Producenta.
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