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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace realizacji
pitkochwytow boiska sportowego oraz montazu urzgdzen sportowych dla inwestycji Budowa Strefy Sportu w
Biesiekierzu dz. Nr 50, 314/5 i 314/6 obreb Biesiekierz

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Budowa pitkochwytow boisk oraz obiektéw matej architektury: bramka pitki recznej, noznej, kosze koszykéwki,
stupy siatkdwki urzadzenia rekreacyjne, matpi gaj, wiata, tawki, kosze.

Odbioér dostarczonych elementéw w aspekcie zgodnosci z projektem i jej

- autoryzacjg przez producenta na dang inwestycje;
Fundamenty pitkochwytéw oraz urzadzen sportowych wykonaé zgodnie z projektem.

1.4. OKRESLENIE PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami i Ogoéing
Specyfikacjg Techniczng .

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt.2.
Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wykonywaniem pitkochwytéw boisk oraz urzgdzen
sportowych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych rob6t oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajgcego realizacjg umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentdédw wymaga akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

1.6. DOKUMENTACJA, KTORA NALEZY PRZEDSTAWIC W TRAKCIE BUDOWY

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami
podanymi w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastepujgce informacje:

Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegélnione w dalszej czesci opracowania.
Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentdéw, wyszczegdlnione w dalszej czesci opracowania.

2. MATERIALY

21 Pitkochwyty boisk

Siatka ostonowa, bezweziowa, polietylenowa PE o oczku 8x8 cm, grubos¢ splotu 5 mm. Kolor:
zielony. Wysokos$¢ 4,00 m Profil stalowy, kwadratowy 80x80mm, wzmocniony - mocowany w tulei. Wysoko$¢
profila po zamontowaniu w tulei 4,00m. Kolor: zielony. Tuleja mocujaca profil w podtozu - H 500mm.
Karabinczyki ocynkowane /taczenie siatki z linkg stalowa w poziomie, Haczyki teflonowe /fgczenie siatki z
profilem w pionie. Elementy mocujace siatke /linki stalowe, $ruby rzymskie 1 kpl./

2.2 Bramka do pitki noznej

Bramki do pitki noznej ,MLODZIEZOWE”- tulejowane, (3,00 x 2,00 m) Norma FIFA. Profil aluminiowy
100 x 120 mm z fukami sktadanymi. W komplecie: tuleje oraz haczyki teflonowe do zawieszenia siatki /90
szt./. Kolor: srebrny

2.3 Koszykéwka polowa mocowana w tulejach

Konstrukcja mocujgca jednostupowa, wysiegnik L=1,65 m, cynkowana ogniowo. Tablica do
koszykéwki uniwersalna z wtbkna epoksydowego (105x180cm),mocowana na ramie stalowej ocynkowane;j
ogniowo. Obrecz do koszykéwki cynkowana ogniowo, 8 uchwytow mocujgcych, siatka tancuchowa
cynkowana. Tuleja mocujgca konstrukcje w podtozu z mechanizmem blokujgcym. Mechanizm regulaciji
wysokosci w przedziale /2,60 + 3,05 m/ zastosowanie do tablicy 105x180cm

24 Siatkdwka polowa aluminiowa

Stupki do siatkowki "PROFESJONALNE” Profil aluminiowy,120 mm, mocowane w tulejach.
Mechanizm naciggowy przesuwny z zastosowanie mimosrodu. Ptynna regulacja wysokosci siatki.
Wielofunkcyjne: siatkdéwka, tenis, badminton. Norma FIVB, Atest PZPS



2.5 Wiata

Konstrukcja drewniana 500x700 cm (powierzchnia zabudowy: 35 m.kw.) rzut zadaszenia: 800x600
cm (powierzchnia zadaszenia: 48 m.kw.). Stupy, oczepy i krokwie 16x6 cm. Wysoko$c¢ stupow: 250 cm.
Wysokos¢ wiaty w szczycie dachu: 435 cm.

Dach dwuspadowy, kat nachylenia 30 stopni, kryty deskg 19mm i gontem bitumicznym lub
alternatywnie blachg falista.

2.6 Park linowy

Park linowy zostanie wykonany na zywym drzewostanie wielogatunkowym w oparciu o norme PN-EN
15567-1 urzadzenia sportowe i rekreacyjne - Tory linowe - czes¢ 1: Wymagania bezpieczenstwa i metody
badan.

Podstawowym elementem konstrukcyjnym sa liny stalowe o wytrzymatosci ok. 7 ton. Sg to liny
stalowe ocynkowane z rdzeniem stalowym o $rednicy 10 mm i konstrukcji 76X19+IWS. Liny sg tgczone
zaciskami ze specjalnej wzmocnionej stali wg DIN 1142. llos¢ zaciskow, ich site zacisku, a takze odlegtosé
miedzy poszczegdlnymi zaciskami okresla norma.

Do budowy podestow uzy¢ bale toczone sosnowe o $rednicy 12 mm impregnowane cisnieniowo.
Podest pokryty deskg ryflowana o grubosci 2,7cm z modrzewia syberyjskiego badz sosny impregnowane;j
ci$nieniowo. Drewniane elementy przeszkdd zabezpieczy¢ impregnatem przed rozwojem grzybéw
plesniowych i glonéw.

Liny polipropylenowe — z rdzeniem o Srednicy min 16cm.

Podesty nadrzewne zamocowane na wysokosci max. 50 cm metodg zaciskowg przy uzyciu 4 pretow
gwintowanych o klasie stali 8.8 oraz 8 wkretéw ciesielskich do drewna z tbem talerzowym wymiarach
8x180mm

2.7 Urzadzenia rekreacyjne

Wyrob gotowy. Wymagane certyfikaty zgodnosci potwierdzajacy, ze produkty spetniajg wymagania
bezpieczenstwa zawarte w polskiej normie PN-EN 1176-1:2017-12 i PN-EN 16630:2015-06 oraz znak
bezpieczenstwa ,B”.

3. SPRZET

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot pozostawia sie do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzadzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania
wymagan jakosciowych robét i przepiséw BIOZ zostang przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”, p.4.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,Wymagania
Ogolne”, p.5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”, p.6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w czesci pt. “WWymagania ogélne” pkt 7.



8. ODBIOR ROBOT.

Ogdlne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,Wymagania Ogoélne”, pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaty spetnione.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogbdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STO ,Wymagania ogélne"

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

a) Instrukcje producentéow
b) Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzegac
prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowac sie wiedzg techniczna.



