SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

SST - 15 — Podloga sportowa
CPV - 45432113-9 kladzenie podiég

Temat: budowa sali gimnastycznej z lacznikiem dla szkoly podstawowej w
Starych Bielicach ,dzialka nr 166/1 w m. Stare Bielice

Autor opracowania:
mgr inz. Stawomir Zwietka

Koszalin, 04. 2016r



1.3. Zakres robOt ObJEEYCH SST......oiiiiiiiii ettt et e e s
1.4. OKIes$lenia POASIAWOWE. .......ccuiiiiieriieiieeieeeie et e ete et e e teeteesaeeebeeseaeesaessaeesseessseenseessseenseensses

1.5. Ogblne wymagania dOtyCZace TODOL.........ueevuiieiiieeiiie ettt ree e eree e e et e e e e e ennaraaeees
2. MATERIALY ..ottt ettt ettt b et e bt e bt et s ettt e e satee e

3.1. Ogodlne wymagania dOtyCZaCe SPIZETUL......eeeruureeieieeeiieeeiteeeieeeereeesreeesaeeeereesaeaaeeeeessnsneaaeans
3.2. Sprzet do wykonania POAIOZI.......cccuieruiiiiiiiieeiieie et
4. TRANSPORT ...ttt ettt ettt e bt et e e st e st e e bt enteeaeeteentesseesaseesnneenns
4.1. Ogolne wymagania dotyCzZace tranSPOTLU........c.ueeeeureeriureerrreeereeesreeesseeessreeessseeessseessseeessseeennes
N N 111 01 ) PSPPSR PR UPPRORPPRROPPPRN
5. WYKONANIE ROBOT........coiiiimiimmeimeeiseiies s ssesss s sssse s sss st
I B e A A 0T 1 (0o PO USSR
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT......coomiiuiimeineiisseiesesesssessssessssesss st ssss s sesesenes
6.1. Ogoblne zasady kontroli JaKOSCI TODOL........c.eevviiiiieiiieiiecie et
6.2. Badania W CZasi€ TODOL.........cceiiieeiiieciieeeieeectee et e ste e e ite e et e e e e e e saeeessbeeessaeeesseesnseesnnnneaaens
6.3. Badania w czasie 0dbIOTU TODOL............eevuiiiiiiiieie ettt ettt e et eeaaeeeens
7. OBMIAR ROBOT ..ottt eise s esssse sttt
7.1. Jednostka ODIMIATOWAL..........eceiiieiiiie ettt ste e et e e st e e e sabee e saeeennsaeeeeeesnnaaeaens
8. ODBIOR ROBOT........couiiumiimmiimmiessisssissesssessseessse sttt sttt
9. PODSTAWA PEATNOSCL.......ctvomiirmeisneeiseeeseissesisesssesssssess st sse s ssesssessesseseses
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pratnOSCl.......cueeecvieerciieiiiie e
9.2. Cena jednOostki ODIMIATOWE].....cccuveeiieiieeiieriieeieerite et e site st esteeebeeseeeeteesaeeeaseessaesaseesnsseeeensneeas
10. PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt ettt et sttt sttt et s e b et eaee



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych ze wykonaniem podtogi sportowej Sali gimnastycznej.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogo6lna specyfikacja techniczna (SST) stanowi jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych przy realizacji zadania: budowa sali
gimnastycznej z tacznikiem dla szkoty podstawowej w Starych Bielicach ,dziatka nr 166/1 w m.
Stare Bielice

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST B-00.00.00 "Wymagania ogdlne"pkt.2.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST B-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 2.
2. MATERIALY

Nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST B-00.00.00 “Wymagania ogo6lne" pkt 5.

3.2. Sprzet do wykonania podtogi

Do wykonania robot zwiazanych ze wykonaniem podiogi sportowej uzywac:
- elektronarzedzia

4. TRANSPORT

4.1. Ogdolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST B-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt
6.

4.2. Transport

Elementy posadzki transportowa¢ transportem samochodowym.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warstwy podtogi

Na wykonanej posadzce betonowej utozy¢ paroizolacje z folii.

Nastgpnie wykona¢ utozy¢ elementy sprezyste gr. 16 mm o wymiarach 9x10 cm w rozstawie co 50 cm na ktérych
utozy¢ legar dolny gr 19 mm o wymiarach 9x250 cm oraz analogiczny legar gérny na ktéorym wykonacé $lepa posadzke
gr 19 mm z elementéw 9x250 cm w rozstawie co 11,5 cm. Nastepnie ulozy¢ warstwe paroizolacyjna z folii, nast¢pnie
uktada¢ warstwe wykonczeniowa z klepki gr 22 mm o wymiarach 6x30 cm z drewna litego. - klepka debowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wszystkie materiaty musza spelnia¢ wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz
odpowiada¢ parametrom okreslonym w wytycznych producenta .

Kazda partia materialdow dostarczona na budowe musi posiadaé certyfikat Iub deklaracj¢ zgodnosci
stwierdzajaca zgodnos¢ wilasnosci technicznych z okreslonymi w normach i aprobatach.

6.2. Badania w czasie robot

Badania powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii wykonywanych robot, rodzaju i grubosci poszczegoélnych
warstw oraz innych robét "zanikajacych".

6.3. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru robdt przeprowadza si¢ celem oceny spetlnienia wszystkich wymagan dotyczacych
wykonanych podtogi sportowej a w szczegolnoscei:

- zgodnosci zastosowanego systemu,

- jako$ci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- prawidtowosci przygotowania podtozy,

- jakos$ci (wygladu) powierzchni podiog,

- prawidtowosci wykonania krawedzi, narozy, stykow z innymi materiatami i dylatacji.

Przy badaniach w czasie odbioru robot pomocne moga by¢ wyniki badan dokonanych
przed przystapieniem robét i w trakcie ich wykonywania.
Zakres czynnosci kontrolnych dotyczacy wyktadzin podtég powinien obejmowac:
- sprawdzenie prawidtowosci utozenia ,
- sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzny za pomoca taty kontrolnej dlugosci 2 m przyktadane;j
w réznych kierunkach, w dowolnym miejscu; prze§wit pomigdzy tata a badang powierzchnia nalezy mie-
rzy¢ z doktadnosci do 1 mm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest mz (metr kwadratowy) wykonanej podtogi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w 0ST B-00.00.00 pkt 9.
Kontrola przy odbiorze dotyczy:
- rodzaju uzytych materiatow,
- grubosci poszczegdlnych warstw,
- wygladu zewngtrznego podtogi oraz jej rownosci,
- doktadnos$¢ i staranno$¢ wykonania podtdg zaréwno na catej powierzchni (barwa, wzor, powierzchnia malar-
ska pasow boisk itp.) jak i przy Scianach, w stykach z innymi podlogami lub z innymi elementami budynku.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w 0ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mz2 wykonania robot obejmuje:
1 m2 wykonanych i odebranych podtdg.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-75/D-96000 - ,Tarcica ogolnego przeznaczenia dopuszczona do stosowania w kon-
strukcjach drewnianych”

- art.10 Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004r. O wyrobach budowlanych Dz.U. z 2004r. Nr 92,
poz.881,

- EN 14904 z 2006 ,Nawierzchnie terendw sportowych - Halowe nawierzchnie sportowe
przeznaczone do uprawiania wielu dyscyplin sportowych
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