PB linii kablowych nn-0,4kV oswietleniowych wraz z latarniami oswietleniowymi oraz usuniecie kolizji istniejgcych sieci
elektroenergetycznych i teletechnicznych z projektowang przebudowg drog gminnych z odwodnieniem w miejscowosci Stare Bielice
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SPIS TRESCI

M-00.00.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA .....covvevtrrererssesssessessessssesssssssesssessssessesessssese 4
M-00.01.00. CZESC OGOLNA ........cotmiieeeeeeeeeeeee et eee ettt ettt 4
M-00.01.01. Nazwa zamowienia nadana przez ZamawiGfGCEEZO0 .............c.c....eecuueeeiiueeieeeeireeeeeeaeeeeeiseeeesteeeaeessaeeaes 4
M-00.01.02. Przedmiot i zakres robot BUAOWIARYCH ..............c.c...cccuiiiiiiiiiiieiii e 4
M-00.01.03. Zakres STOSOWANIA ST .........c..cooiiiiiiaeii ettt ettt ettt e ettt e e naeeeneeees 4
M-00.01.04. POASIAWA OPFACOWATIA ............ccvveeeeiiieeesieseeeeiieeeeeaeeeeeteeeesaaee e eetateestseeesetsaeeetseeeeeessseeessseeeanns 4
M-00.01.05. Wyszczegolnienie prac towarzyszgcych i robot tymczasowyCh ..........ccc..cccvveeveiiiieeeiiieeeeiieeeeiieeeenns 4
M-00.01.06. Informacje 0 tereni€ DUAOWY ..............cc..ccccuueeeiiuieiieeeiiiee et e eee e e e et e e e e e e tseeeetbee e e e esiaaee e 4
M-00.01.07. Zabezpieczenie intereSOW 0SOD trZECICH. ............cc..cccvuiiiiiiieiiiecie e 5
M-00.01.08. Ochrona srodowiska w czasie WykOnYWania robOL. ..................cccc.ooeviviieieeiiieeieieeeeeee e 5
M-00.01.09. OChrONG PrZeCIWPDOZAFOWA ............veeeieeeeeieeeeeeieee e et e et e e st e e e et aaeeetba e e e etraeeessseeasssseseeeesseeeanes 5
M=00.01.10. ZAPLECZE.............cccveeeeiieeeeie ettt e e e et e et e e et e e e e e ettt e e e estbeeestseeeetbeeeeneessaeeaes 5
M-00.01.11. OCRIONG FODOL ...ttt ettt ettt ettt e eaee e tee s 6
M-00.01.12. Stosowanie si¢ do prawa i iNNYCH PIZEPISOW.............cccueeeeeuuieeiiiiieeeeiiie e et eeaeeeae e e 6
M-00.01.13. Zakres robot objetych ST, zgodnie z Klasyfikacjq WSZ............ccoceovvviiieiiiiiiiieeiiieeeiiee e 6
M-00.01.14. OKresIenia DOASTAWOWE...............cc...ceeueeeeiisiieeeiiee e et eetee e et e e e ettt e e et e e s aeeesaeee e e e saseeeetseeeanes 6
M-00.02.00. WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH. .....cuvirutiiieieenieetieinieeteeetesinenseenieenieenteensieenseennesmnessnesmeenueenne 6
M-00.02.01. WYMAZARIA OZOINE. ...........cc.ooeeeoiiieiiiiie ettt e e et e et e et e e st e e e es et e e estbeeeesabaeeenns 6
M-00.02.02. Pozyskiwanie materiatOw MICJSCOWYCH . ............ccc.eeviuiieeiiiisiieeecii e ettt 6
M-00.02.03. BAdAnia MAtEFIQIOW ...............ccciiiiiiiii ettt ettt ettt 6
M-00.02.04. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom Specyfikacji Technicznych. ................ccccoevvvvveeeevieneann, 7
M-00.02.05. Materialy szkodliwe dla OtOCZENIA. ...................cccoeeeviiiiiiiiiiii e 7
M-00.02.06. Przechowywanie i sktadowanie MateriQlow ...............c....ccccoeeviiuiiiieiiiieieiiee e e 7
M-00.02.07. Wariantowe StOSOWARIE MALEFIATOW...............ccceiuiiiiiiiiie ettt e 7
M-00.03.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU IMASZYN......utttttitireeieeeeeeeeeeeeettrerssssssssseseeererereeeessessrssssssssssssessrrerees 7
M-00.04.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU ......ccvvvreeeereeeeieeeeeeeeesaesesesssssreeeeeeeeeeeeseeeesessmssseseneeeeees 8
M-00.05.00. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT .......cuvvieiiiiiieeiiieiieieeeeeeeeeeeeeseseeeseeeeeeeseeeeesnnnnnnns 8
M-00.06.00. KONTROLA I BADANIA ROBOT BUDOWLANYCH ......cvvvviiieiiiieiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeessasssssssssseseeeeeeees 8
M-00.06.01. Zasady kontroli JAKOSCI FODOL ...................ccceoeeiiieiiieiiii e e e aae e e e eaaee e 8
M=00.00.02. PODICranie Probek..............c.....ccccueeiiuiiiiieiiiiieieiee ettt ee et et e e e e eaae e st e saree e 8
M-00.06.03. BAAANIA I DOMIATY ...........cocuvieeiiiiieeiiie et e ettt e e e e et e e e e e e et e e e stteeeseetaeeestseeeessraeeenns 9
M=00.06.04. RAPOFLY Z DAAATR ................ccvoeeeiiiiieieiie ettt e e e e et e e e sebae e e saaseeeenes 9
M-00.06.05. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru InWestorski€go ...............ccc.ocvvueeeeiiviiieniieieeiiieneenn, 9
M-00.06.06. Atesty jakoSci materiatOw i UFZQAZEN.................c....cccuueeeiiiiiiiieiii et 9
M-00.07.00. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT......c..certteuiiriiinitenieenieeenieenteeteemteeetesueesteenieaesteenteensessnesaeesueesseenseeenseennessnennns 9
M-00.07.01. Wymagania dotyczgce przedmiarit FODOL ..................cccueeeeiuiieeeeeiiie ettt e 9
M-00.07.02. Ogolne zasady 0DMIAIrU FODOL .................cccoueieiiiieiieiciii et e e e saaee e 9
M-00.07.03. Zasady okreslania iloSci robOt [ MALEriQIOW..............ccc..coevuiiieiiiiiiiiiiii e e 10
M-00.07.04. Urzgdzenia i SPrzet DOMIATOWY...........cc...eeiuveeeeiiieae e eeiee e eeieee e et e et es et e e sisae e e seraeeesasaeesssnseeas 10
M-00.08.00. SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANY CH......cevtemtiemtinirenitenieesieenieenteenteesteeenesaeesieessaeesueenteenseessesnesseens 10
M-00.08.01. Rodzaje 0dDIOFOW FODOL ..............c....coeveieeiiiiiieeeiiie ettt 10
M-00.09.00. SPOSOB ROZLICZEN ......ccottetiemteriteniteritensieesieenteesteenteeaseseeesiees sueesteesteesteessesasesanesieessueesueesteenseensesseneens 11
M-00.09.01. UStALENIA OQOINC..............cccooeieiiiiiieiiee ettt e et et e e et e e e s e aeeestaeeestbeeeeeaseeaen 11
M-00.09.02. Koszt pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich gWarancji ...............cccccoeevueeevcnveeenenn... 11
M-00.09.03. Koszty zajecia pasa ArOZOWEZO ................ccc.veeeeueeeeeeeiieeeeieie e et e etee et e e sree e e sbae e e saraeeesnsreaas 11
M-00.09.04. KOSZEY OAIWAFZANIQ ................ooooeiieieiiiiie et e e e e e e e e e e e e eaaee e sataeeeeareeens 11
M-00.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA .......ieiutieiitienieteiiteieieesteesiteesteesittesintesiaeeessneeesseeesseeeaneesaneesaneesessneessneensnees 11
M-00.10.01 Dokumentacja ProjektOWA.................ccccueeeeiuiieeiiiiiie et e ettt e e enraee s 11
M=00.10.02 DZIeNNik BUAOWY .........c..ooooiiiiiiiiii ettt e et e e e eeeesstaeeestbeeeeaseeaens 12
M-00.10.03. Pozostale dokumenty DUAOWY .............cc...ccccuuiiviiiiiiiiiiiii e 12
M-00.10.04. Przechowywanie doKUMERIOW DUAOWY ...............ccc.coeeuueieiiuiiiiieeiiieeeetee e esaee e eaae e saraeeerae e 12
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IM=00.11.00. PRZEPISY ....ovitiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e taaaaaaasaessaasasaaaaaeaaaaeas asssssssssssssssasseeesaaaaaees arssssraees 12
E-00.00.00 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA — ROBOTY ELEKTRYCZNE .......cucueuenenen. 14
E-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ....ccceeeeeesscsceceeessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 14
CPV-45111200-0....... . . terereeessasteeens seeeessneesessaseessrnsasananane 13
E-01.01.00. CZESC OGOLNA ......ccvtttteiieeieeeeeeeee ettt et e et e e e e e e a e e aeeeeeeeee ettt e ee e e s aaasasssaasaaeseeeeeeeeeeeeeeeeaaes 14
E.01.01.01. Nazwa zamowienia nadana przez ZamawiGfGCEZ0 ..............cc.veeeeeueeeerirenreeeeiseeeesseeessreeeesseeveeeesneens 14
E-01.01.02. Przedmiot i ZAKres FODOL. ...............ccccooeeeeeeeeeee oo e 14
E-01.01.03. Zakres StOSOWANIA ST ............ccccouieoeeeeeeeeee e e e e 14
E-01.01.04. POdStAWA OPFACOWARIQ .............ccvveeeiiieeeeieiie e et e et eaee e e st e e e et e e e eb e e e et e e e saaa e e aeeetseeeenaseee s 14
E-01.02.00. WEASCIWOSCI MATERIALOW ......ouvvviiiiiieeiiiiiieeeeeeeeeeeeeiieeeeeeeeeeaaeeeeeeeeeeeeeeasaeeeseeeeeaasseeseeesaeteensaseeeeeeans 14
E-01.03.00. WEASCIWOSCI SPRZETU......cvvveitieeeeeeeeeeeeeeeee s eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeteteeesaaaaeaassaseseeeeeeetteeeteeees i rraasreerrareereeeees 14
E-01.04.00. WELASCIWOSCI SRODKOW TRANSPORTU .......uuvvviiieeeeiiirreeeeeeeeeeeieiitreeeeeeeeiiissseeeeeeseeeseeissssesseeessissseseeesenns 14
E-01.05.00. WYKONANIE ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH I TOWARZYSZACY CH......uvveeeiieieeeiieieeeeeeee e eeiveeeeeiaeeeeeeneeeens 15
E-01.06.00. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWY CH .....uvviiiiieiiiieieeeeeeeeitteeireeeeeeeeeeisssseseeeseessssassssesesessesssseeeeeesannes 15
E-01.07.00. OBMIAR ROBOT.......ccciiiuuitieeeeeiiitteeeeeeeeeeeeeitaeeeeeeeeeetaaeeeaeseeeeeseettrsaaeeeeeetttaaresaeeseeeeaeittareeeeeeeeaaseeaaeeaneens 15
E-01.08.00. ODBIOR ROBOT ......ccciiiuuiiieeeeeeeiiieeeeeeeeeeeeeetaeeeeeeeeeetaaeeeaeseeeeeseearaaaeeeeeeetsaareseeesaeeeaetttreeeeeeeesaareeaeeeaaeens 15
E-01.09.00. PODSTAWA PLATNOSCI .....vveiieeiieitttieeeeeeeeittsttteeeeeeeeeeesseeeeeeeeeetssessaseeseeesaeisssssseeesasessssessaeeseeesaesrrseeeeenans 15
E-01.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA .......c0tttttttttteeeeeeeeeeeeesutesssssesessseseseseseesaaeaassasssssssssssssssrssssseesaaeesssssssssssrsreseren 15
E-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE ....cuceeeeeeeeeesscecessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 15
CPV-45111200-0....... . . tereeeeessasteeens seseersnnesessaneessrnsaeasasnane 14
E-02.01.00. CZESC OGOLNA .......cvvteeiieeeeeeeeeeeeee ettt et et e e e e e aaa e e e e eeeeee e ettt eee e e e aaasasssaasaseseeeeeeeeeeeeeeeeanes 15
E-02.01.01. Nazwa zamowienia nadana przez ZAmawWIQJGCEZO. .............cc...eeeeveeeeiireivieeeiieeeeereeeeereeeenseeveeeeseeens 15
E-02.01.02. Przedmiot i zakres robOt ZECIIYCH. ............cc...cccouiiiiiiiie it et 16
E-02.01.03. Zakres StOSOWANIA ST ............ccccooeeeeeeeeeeeeee e et e e e 16
E-02.01.04. POdStAWA OPFACOWARIQ ..............c.oveeeeiieeeeiiiie e et e e ete e et e e e et e e et e e et e e e saaa e e e e etseeeenareee s 16
E-02.01.05. Prace towarzyszgce i FODOLY EYMCZASOWE. ............c....cccvuveeeiirieeeeaeiieeeeeeieeeesiseeeeiseee e e esaaeessrseeeenseeens 16
E-02.02.00. WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ......ceiiiieiiiuiriieeeeeeeitttattreeeeeeeeiiisseeeeeeeseessesssssesesesaoiisseseeeesnnnes 16
E-02.02.01. WYMAZGANIQA OQOINE ............cc.oooeeiiiiieciiie ettt et e e e e e et e e e stbeeeenree s 16
E-02.02.02. Zasady WyKOFZYSIARIQ GPURLOW............cc..ooviuiieeeiiiie e e e et e e e e e e e e e e e sare e e s enneees 15
E-02.03.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU IMASZYN.....cceiiuvieeeiurieeeiieeeeeeteiueeeeeiseesseisseeeesssesessssssesesnissesssiseesannes 15
E-02.03.01. WYMAZGANIQA OQOINE ............cc.oooeeeiiiiiiiieeeeeie et ettt e e e e e e aae e e srseeeensee s 15
E-02.03.02. Wymagania SZCZEZOTOWE .............c.c...coeveieeiiiiiieeeeiiie et ee et ettt e e e e e eiraee s 15
E-02.04.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU .......coovviieeurreeeereeeeeitnnreeeeeseeeeeiseeeeeseeeeesesseessnsneseanns 15
E-02.04.01. WYMAZGANIQA OQOINE ............cc.oooeeiiiiiiiiiiiiee ettt ettt et e e et e e e e saae e e satbeeeenree s 15
E-02.04.02. Wymagania SZCZEZOTOWE .............c.c...covuuieeiiiiiieeeeiiie ettt ettt e e saraee s 15
E-02.05.00. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ZIEMNYCH ......ccoivviieeeeeeiiiiieeeeeeeeeeeeeeitieeeeeeeeeinreeeeeeeeaens 16
E-02.05.01. WYMAZGANIQA OQOINE ............cc.oooeeiiiiiaiiie e eeie ettt e et e e e e sate e e satbeeeenree s 16
E-02.05.01. WymaQgania SZCZEZOTOWE .............c.c...coeuuieeiiiiiieeeeiiie ettt ettt iae e eiraee s 16

L WPKOPDY ..o ettt ettt e e e e e bt e ae e e b e e e etreeeearaeeas 16

2. ZASYPANLE WYKODOW.........cccuiiieiiiii e ettt et et e e e et e e ettt e e e ta st e e e satseeestbeeeeasaeeetseabeean 16

30 WPWOZ QFUIEU. ...t e e ettt e e e e ettt e e e e e st bttt et eaeeeanetbbaeeae e e nsnbteeeesaeeeeeannnsreeas 16

4. OAWOANIENIE WYKODU ... et ettt e e et e e et ee e e abaeeearaee e enees 16
E-02.06.00. KONTROLA I BADANIA ROBOT ZIEMNYCH .....cuvviiiiiiiiiuirieeeeeeeeiteeitreeeeeeeeeeisseseeeeeseesssnnsssessesesoeisssseeeessnnes 16
E-02.07.00. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT ......cuuvviiiiiieeiiiiieeeeeeeeeeeeeeiiaeeeeeeeeiaaseeeeeeeeeeeeeasssseseeeeeiassssseeesanseenraseeeeeeans 16
E-02.08.00. ODBIOR ROBOT .......cciiiuuiiieeeeeeeiiteeeeaeeeeeeeeeetaeeeeeeeeetaaeeeaeseeeeeseeasaaaeeeeeeetbaaresaeeseeeeaeitrrseeeeeeeearreeaeeeaaeens 16
E-02.09.00. SPOSOB ROZLICZEN .......c0uttiieeeiiiiureeeeeeeeeeeeeiiaeeeeeeeeeeissseseeeeeeesseessssssseeeesetsssseeeesaeessnnssssssesessaisrseseeeesaines 16
E-02.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA .......cottttttttttteeeeeeeeeeeesttesesssssessseseseesseesaaaaas ssssssssssssssssresesssesaseesssssrsssssrsseseeen 16
E-02.11.00. PRZEPISY ....ootiiiiiiiiiiiiiieeeeee e e e e ettt et e et et e e e eeeeeeeee e e aeaaaaaaasaeesaaeeaaaaaaeaaaae s assssasssasssaassaesaaeaeaaaees aasssssanees 16
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E-03.00.00 ROBOTY MONTAZOWE.....cceissiessnesssnesssnsessssessssessssessssssssssssssssssnssssssassssssssassssasssssassssessesanes 17
CPVA5231400-9......uuieiuiernierrinsinssiossisssiossssssssssssssesssisssssssssssesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssossssssssssssassssssons 17
E-03.01.00. CZESC OGOLNA .......otiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt et e 17
E-03.01.01. NAZWA ZAMOWIENIA NADANA PRZEZ ZAMAWIATACEGO ......vvvvvveeieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseaaanens 17
E-03.01.02. PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT MONTAZOWYCH. ....ceuteiienitentientieitinietteetesieesieenueenteesneeeneeaesesenesesesueenseensees 17
E-03.01.03. ZAKRES STOSOWANIA ST ..ottt ettt sttt st st ettt 17
E-03.01.04. PODSTAWA OPRACOWANIA ......uuiiiiiieiiieiieeiitetitee st e st e st e sateesiatesae e e sabeeebeeeateeeaneesaneesaneaeeneeebneennne s 17
E-03.02.00. WEASCIWOSCI WYROBOW .....coiutiriiiiieniiitinitentiteettesieenttentteteeatteete sttt sanesaeesaeenaeenatennteaneeeeneeenesanenaeenaeen 17
E-03.02.01. WYMAZGANIQA OQOINE ............cc.ooeeeiiiiiaiiie ettt ettt et e e et e e e e saaee e staeeeenree s 17
E-03.02.02. Sie¢ 0SWIetlenia ZEWNEIFZIEZO ............cc...cccuveieeiiiieeeeiiie e et e et ee e e e e e e e e e e sare e e es eeneaas 17
E-03.02.03. Zasilanie pompowni WOAd OPAAOWYCH ...............cccoueieiiiiiiiiiiiii e 17
E-03.02.04.. Usuniecie kolizji istniejgcych sieci elektroenergetycznych z proj. przebudowg drogc....................... 18
E-03.02.05.. Usuniecie kolizji istniejgcych sieci teletechnicznych z proj. przebudowg drog................ccc.cccu..... 18
E-03.03.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU....uuuuiiieiiiieeiiiiieeeeeeesiieeeeeeeeeeeesuaaieeeeeeeeeersaeeeesseessttaaaeeeseessessnrneeeeees 18
E-03.03.01. Ogolne wymagania dOtyCZGCe SPIZEIU ...............ccueeeeeueeeeeiiieeeciee e e ae e st e e siraeeeireeaen 18
E-03.03.02. Sprzet do wykonania robot elektryCznyCh............cc...covouvieiiiiiiiiiiiiii e 18
E-03.04.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU .....c.veeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeseeeeeeeeeseeeenseneeeeeneseeneas 18
E-03.04.01. WYMAZGANIQA OQOINE ............cc.oooeeeiiiiiiiiie ettt e e et e e e e et e e e satseeeenree s 20
E-03.04.02. TEARNSPOTL.......ceeiiiieiee ettt e et e e et e e e e ettt e e e e e sttt e e e e e aeeeeanstbaaeeaeeeannssbaaaeeaaneenannes 18
E-03.05.00. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ELEKTRYCZNYCH.....c.cceoiiiurireeeeeeeiireeeaneeeeeeeeeirreeeeeeeenns 19
E-03.05.01. WYMAZGANIA OQOINE ............cc.oooeeiiiiaiiiie ettt e e et e e e e e et e e e staeeeenree s 19
E-03.05.02. Sie¢ 0SWIetlenia drOQOWEZO ..............ccccueeeviuiiieeiiiie ettt e 19
E-03.05.03. Zasilanie pompowni WOd OPAAOWYCH.................cccceeeiiiiiiis i 19
E-03.05.04.. Usuniecie kolizji istniejqcych sieci elektroenergetycznych z proj. przebudowgdroge........................ 19
E-03.05.05.. Usuniecie kolizji istniejgcych sieci teletechnicznych z proj. przebudowg drog................ccc..ccu..... 19
E-03.00.00. PROBY IBADANIA.......oiutimttettetteitiaittseetteiteseeesueenteenteenteeaneseaneeatesanesaeesbeenbeenbeemneeeabeenteeasesanesseenueenueennees 19
E-03.07.00. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT .....ceuttimiieniieutieittnitentiteeetesieenteesteenstenteeete st ntsaeesaeesaeenaeenseenntenneseeneeanesanenanen 20
E-03.08.00. ODBIOR ROBOT .....ccttiiieutieutieittaitentittettesieesueenteestteesesete sttt saeesueesaeebeemteemsteese sttt eeeesaeesbeenbeenseenneennenennes 20
E-03.09.00. SPOSOB ROZLICZEN .......eerttetieuteeiteniterieeeeieenteenteeteesteeetesueesiee e steesteesteesteensesenesueesiee s steesteenteenseennesanenueens 20
E-03.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA ......uutiiutteiittenieteiitetireesteesiteeseeesuteesiseesieeessseeesseeesseessneesaneesaneseensneensneenseens 20
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M-00.00.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
M-00.01.00. CZESC OGOLNA

M-00.01.01. Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajgcego

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie linii kablowych nn-0,4kV o$wietleniowych wraz z latarniami
o$wietleniowymi, zasilania pompowni wod opadowych oraz usuniecie kolizji istniejacych sieci elektroenergetycznych i
teletechnicznych z projektowang przebudowg drog gminnych z odwodnieniem w miejscowosci Stare Bielice — zadanie
nr 4.

M-00.01.02. Przedmiot i zakres robdt budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych, zwigzanych z budowg o$wietlenia zewngtrznego wraz z latarniami o$wietleniowymi, zasilania
pompowni wod opadowych oraz usunigcia kolizji istniejagcych sieci elektroenergetycznych i teletechnicznych.

Zakres robot obejmuje nastgpujace obiekty:
» sie¢ oswietlenia zewnetrznego,
» zasilanie pompowni wod opadowych,
» usuniecie kolizji istniejgcych sieci elektroenergetycznych i teletechnicznych

M-00.01.03. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy realizacji robot, zgodnie z zakresem
wymienionym w M-00.01.02.

M-00.01.04. Podstawa opracowania

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072),

»  Wspblny Stownik Zamowien,

» Projekt budowlano — wykonawczy sieci o$wietlenia drogowego i zasilania pompowni wod opadowych oraz
usunigcia kolizji.

M-00.01.05. Wyszczegolnienie prac towarzyszacych i robdét tymezasowych

Roboty geodezyjne:
e wytyczenie trasy wykonywanej sieci o$wietlenia drogowego i zasilania pompowni wod opadowych oraz
usunigcia kolizji
e inwentaryzacja powykonawcza.

M-00.01.06. Informacje o terenie budowy
M-00.01.06.01. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajagcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy miejsce wykonywania prac, wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy i oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej. Ponadto Inwestor przekaze Wykonawcy lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtownych trasy
oraz reperoéw, chyba ze Umowa stanowi inaczej.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych, do chwili odbioru
koncowego robdt, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

M-00.01.06.02. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy, w okresie trwania realizacji Umowy,
az do zakonczenia i odbioru koncowego robot. Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego do zatwierdzenia projekt organizacji i zabezpieczenia placu budowy.



PB linii kablowych nn-0,4kV oswietleniowych wraz z latarniami oswietleniowymi oraz usuniecie kolizji istniejgcych sieci
elektroenergetycznych i teletechnicznych z projektowang przebudowg drog gminnych z odwodnieniem w miejscowosci Stare Bielice
- ZADANIE NR 4 -

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnatly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow 1 pieszych. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. O fakcie przystgpienia do roboét Wykonawca zawiadomi wszystkich witascicieli oraz
instytucje branzowe (zarzadcow sieci, drog, itp.).

M-00.01.06.03. Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonaweca jest zobowigzany do:
» przeszkolenia pracownikdéw w zakresie obowigzujacych przepisow bhp,
» pouczenia pracownikow o mozliwych zagrozeniach przy realizacji przedmiotowej inwestycji,
» zapewnienia pracownikom $§rodkéw ochrony osobiste;.

M-00.01.06.04. Organizacja ruchu

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zapozna si¢ i zastosuje do Projektu organizacji ruchu na czas
budowy. Projekt ten przekaze Wykonawcy Inwestor.

M-00.01.07. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

a) roboty budowlane nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczng zatwierdzong wazng decyzja o
pozwoleniu na budowe;

b) Wykonawca uzgodni z wiascicielami nieruchomosci termin wykonania prac na terenie nalezacych do nich
dziatek;

¢) Wykonawca uzgodni z wilascicielami nieruchomosci sposoéb ochrony — w miar¢ mozliwoSci — istniejacego
zagospodarowania terenu, a po zakonczeniu robdt budowlanych — sposéb przywrocenia terenu do stanu
pierwotnego;

d) zniszczone lub uszkodzone urzadzenia melioracyjne, sieci i urzadzenia infrastruktury technicznej, elementy
uktadu drogowego oraz wszelkie inne obiekty istniejace zostang odbudowane i doprowadzone do stanu
pierwotnego przez Wykonawce, a nastgpnie odebrane przez wiascicieli / uzytkownikéw tych urzadzen /
obiektow;

e) zapewni¢ odszkodowania zainteresowanym stronom w przypadku wystapienia szkod zwiazanych z realizacja
przedsigwzigcia, zgodnie z dokumentacja;

f) koszty zwigzane z pracami ujetymi w ust. ,c”, ,,d” 1 ,e” zostang pokryte przez Wykonawce; w ofercie
przetargowej Wykonawca powinien — po przeprowadzeniu doktadnej analizy stanu istniejgcego w terenie —
wyceni¢ koszt usunigcia szkod zwigzanych z realizacja zadania inwestycyjnego;

g) jezeli szkody powstang w wyniku prowadzenia robot niezgodnie z projektem lub niezgodnie ze sztuka
budowlang, koszty ich usunigcia ponosi Wykonaweca.

M-00.01.08. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac plac budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j;
b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob
Iub wihasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania;

M-00.01.09. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie placu budowy oraz w maszynach
i pojazdach. Materiaty beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s0b trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawczy.
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M-00.01.10. Zaplecze

Wykonawca, w ramach Umowy jest zobowigzany zapewni¢ pracownikom zaplecze socjalne z sanitariatem. W
zapleczu bedzie miejsce dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; bedzie tam réwniez przechowywany Dziennik
Budowy.

M-00.01.11. Ochrona robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za materiaty i urzadzenia uzywane do robot, od daty
rozpoczgcia prac, do daty odbioru koncowego oraz bedzie utrzymywaé roboty do tego czasu. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru koncowego robot. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze wstrzymac roboty, jezeli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymania; w takim przypadku na polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
Wykonawca powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe, nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

M-00.01.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami ibedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bgdzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowa¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne
dokumenty.

Niezaleznie od postanowien warunkow Umowy, specyfikacje techniczne, instrukcje i przepisy, w tym Polskie
Normy lub odpowiednie normy krajow Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie i wytyczne
wymienione w Specyfikacjach Technicznych, bedg stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

M-00.01.13. Zakres robot objetych ST, zgodnie z klasyfikacja WSZ

Grupa 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa 45110000-1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Kategoria 45111000-8 — Roboty w zakresie burzenia; roboty ziemne
45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
Wykopy reczne
Zasypanie wykopow i dowoz materiatu na zasypke
Wywoéz urobku
Kategoria 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie linii energetycznych
Budowa sieci o§wietlenia drogowego, zasilania pompowni wod opadowych oraz usunigcia kolizji.

M-00.01.14. OKkreSlenia podstawowe

Uzyte w ST okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku zgodnie z Polskg normg PN - ISO 7607-1 -
“Budownictwo Terminy Ogolne” oraz PN ISO 7607-2 - “Budownictwo - Terminy stosowane w umowach”.

M-00.02.00. WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
M-00.02.01. Wymagania ogdlne.

Wszystkie materialy zastosowane przy wykonaniu przedsigwzigcia powinny posiadaé atesty i certyfikaty
jakosci.

M-00.02.02. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Uzyte materialy z miejscowych zrddet pozyskiwania powinny posiadaé certyfikaty, jako dowod, ze sg zgodne z
wymaganiami. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia, licencje i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.
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Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Umowie beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad, odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

M-00.02.03. Badania materialow

Wykonawca przedstawi wyniki badan laboratoryjnych zastosowanych materiatow.

M-00.02.04. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostang przez Wykonawceg wywiezione z
placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Jesli Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdéw do innych roboét, niz te dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

M-00.02.05. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o nat¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg mialy Swiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania na $rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos$¢ zanika
(np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzeganiem wymagan technologicznych. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wtasciwych organdow
administracji panstwowe;.

M-00.02.06. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot:
» byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
» zachowaly swojg jakos$¢ i whasciwosci,
»  byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie placu budowy, w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego lub poza placem budowy w miejscach wyznaczonych przez Wykonawce.

M-00.02.07. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Techniczna lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniany bez zgody projektanta i Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

M-00.03.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom zawartym w ST Iub w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych
dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w terminie przewidzianym Umowg.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosSci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi normami, w tym o ochronie Srodowiska oraz przepisami

7
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dotyczacymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami krajéw Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo
polskie. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru iuzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wymagany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia nie gwarantujgce zachowania
jakosci i warunkow wyszczegolnionych w  Umowie, zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

M-00.04.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba §rodkéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, w terminie przewidzianym Umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego,
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Umowy na polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda
usuni¢te z placu budowy.

Wykonawca begdzie utrzymywaé w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy, na wlasny koszt.

M-00.05.00. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Umowg 1 poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami Umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich elementoéw robot,
zgodnie z dokumentacja projektowa lub przekazanymi na pismie instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca na wlasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i bledy w czasie trwania robdt, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot,
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, normach 1 wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uwzgledni wyniki badan materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wnioskodawcg, pod rygorem zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe koszty z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

M-00.06.00. KONTROLA I BADANIA ROBOT BUDOWLANYCH
M-00.06.01. Zasady kontroli jakos$ci robét

Celem kontroli robdt bedzie osiggnigcie zatozonej jakosci robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg roboét i jako$¢ materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i
badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jakoSci Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze zagda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Badania zageszczenia materiatow
w wykopie przeprowadzaé nalezy co 50,0 m.
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M-00.06.02. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna polskie wytyczne, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

M-00.06.03. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywal Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie 3 dni od daty uzyskania wynikow badan.

M-00.06.04. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze zada¢ od Wykonawcy
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ocenia zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami ST, na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze pobiera¢ probki materialdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z
Dokumentacja Projektowg i ST. W takim przypadku calkowite koszty badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

M-00.06.05. Atesty jakoSci materialow i urzgdzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdéw przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze
dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w
ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiada¢ atest. Produkty przemystowe bgdg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonywanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Materialy posiadajgce atesty lub urzadzenia — posiadajgce wazne legitymacje, moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wilasciwosci z ST, to takie materialy i urzadzenia zostana
odrzucone.

M-00.07.00. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

M-00.07.01. Wymagania dotyczgce przedmiaru robét

Ogdlne wymagania dotyczace przedmiaru robot okre§la Rozporzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02
wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego.

M-00.07.02. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Umowg, w jednostkach
ustalonych w wycenionym przedmiarze robot.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca, a wyniki obmiaru uzgadnia z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscig wymagang do celu miesigeznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

M-00.07.03. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dhugoscei 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.

Ilosci ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

M-00.07.04. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Nie dotyczy.

M-00.08.00. SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Przejecie robot odbywacé sig bedzie zgodnie z procedura opisang w Umowie. Zasady odbioru robot okresla PN-
92/B-10735.

M-00.08.01. Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czg¢éciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

YVVVYVY

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu
robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego. Gotowos¢ danej czgséci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jako$¢ i ilos¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie iloSci 1 jakosci wykonanych cze$ci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego.

Odbidr ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakoSci
i warto$ci. Caltkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia robdt i przyjecia wymaganych przepisami
dokumentow.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1
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robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

» dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, je$li zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegdtowe specyfikacje techniczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty wbudowanych materiatow,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

VVVVYYYV

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgdg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
Odbidr pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbidr ostateczny robot”.

M-00.09.00. SPOSOB ROZLICZEN
M-00.09.01. Ustalenia ogélne

Cena jest wynikiem kalkulacji z kosztorysu ofertowego. Roboty dodatkowe (nie przewidziane) rozlicza si¢ wg
KNR oraz cen wg SEKOCENBUD i stawek kosztorysu ofertowego.
M-00.09.02. Koszt pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich gwarancji

Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi Wykonawca,
zgodnie ze Specyfikacjg przetargows.
M-00.09.03. Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego wyliczone zgodnie z Rozporzadzeniem Rady Ministrow w sprawie przepisow
ustawy o drogach publicznych, ponosi Wykonawca w ramach warto§ci umowne;.
M-00.09.04. Koszty odtwarzania

Koszty przywrdcenia terenu do stanu pierwotnego, koszty naprawy (odtworzenia) urzadzen i obiektow
uszkodzonych (zniszczonych) w trakcie realizacji robot ponosi Wykonawca w ramach warto§ci umowne;.

M-00.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA

M-00.10.01 Dokumentacja projektowa

Podstawg do wykonywania robét jest projekt budowlany, z waznym pozwoleniem na budoweg i wszelkimi
wymaganymi uzgodnieniami oraz kosztorys.
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M-00.10.02 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i1 bedg dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy
bedzie opatrzony data jego wykonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Wszystkie zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda jasno ponumerowane, podpisane i
opatrzone datg przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy placu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego opoznienia,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajgcych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koncowych odbiorow

robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

— dane dotyczace sposobu wykonywania, bezpieczenstwa i zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,

kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot;

— uwagi projektanta w przypadku wprowadzenia zmian w rozwigzaniach projektowych.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do ustosunkowania sig.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Kazdy wpis do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego do ustosunkowania sig.

M-00.10.03. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1) i (2) nastepujace dokumenty:
a/ protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,
b/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
¢/ protokoty odbioru robot,
d/ protokoly z narad i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,
e/ korespondencj¢ na budowie.

M-00.10.04. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

M-00.11.00. PRZEPISY

Instrukcja techniczna 0-1 Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna 0-3 Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK
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Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji
Instrukcja techniczna Kg Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe
Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
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E-00.00.00 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA — ROBOTY
ELEKTRYCZNE I TELETECHNICZNE
E-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

CPV-45111200-0
E-01.01.00. CZESC OGOLNA
E.01.01.01. Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajgcego
Przedmiotem zamowienia jest wykonanie linii kablowych nn-0,4kV o$wietleniowych wraz z latarniami
o$wietleniowymi, zasilania pompowni wod opadowych oraz usuniecie kolizji istniejacych sieci elektroenergetycznych i

teletechnicznych z projektowang przebudowsg drog gminnych z odwodnieniem w miejscowosci Stare Bielice — zadanie
nr 4.

E-01.01.02. Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych, zwigzanych z budowg oS$wietlenia zewngtrznego wraz z latarniami o$wietleniowymi, zasilania
pompowni wod opadowych oraz usunigcia kolizji istniejgcych sieci elektroenergetycznych i teletechnicznych.

W zakres robét wehodza:
» roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych,
» wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej.

W/w prace zostang wykonane przy nastgpujacych obiektach:

» sie¢ oswietlenia drogowego - 1,776 km,

» zasilanie pompowni wod opadowych - 0,064 km,
» usuniecie kolizji sieci elektroenergetyczne;j - 0,165 km,
» usuniecie kolizji sieci teletechniczne;j - 0,121 km,

E-01.01.03. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy realizacji robdt, zgodnie z
zakresem wymienionym w E-01.01.02.

E-01.01.04. Podstawa opracowania

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072),

»  Wspblny Stownik Zamowien,

» Projekt budowlano — wykonawczy sieci o$wietlenia zewnetrznego, zasilania pompowni wod opadowych oraz
usunigcia kolizji istniejgcych sieci elektroenergetycznych i teletechnicznych z projektowang przebudowa ulic.

E-01.02.00. WELASCIWOSCI MATERIALOW

Do utrwalenia punktow gltéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Do stabilizacji punktéw nalezy stosowac paliki
drewniane (,,Swiadki”) $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejace;j
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m. , ,,$§wiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50
m i przekroj prostokatny.

E-01.03.00. WEASCIWOSCI SPRZETU

Do wytyczenia trasy kablowych linii zasilajacej i oSwietlenia nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
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teodolity lub tachimetry,
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

VVVVYY

E-01.04.00. WEASCIWOSCI SRODKOW TRANSPORTU

Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
E-01.05.00. WYKONANIE ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH I TOWARZYSZACYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o otrzymang dokumentacje¢ projektowa, Geodeta powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Geodeta powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy.

E-01.06.00. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).
E-01.07.00. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) trasy linii kablowych w terenie.

E-01.08.00. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjne;.
E-01.09.00. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych trasy,

— uzupeknienie trasy dodatkowymi punktami,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

E-01.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Instrukcja techniczna 0-1 Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna 0-3 Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK
Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji

Instrukcja techniczna Kg Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK

E-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
CPV-45111200-0

E-02.01.00. CZESC OGOLNA
E-02.01.01. Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajgcego

Przedmiotem zamoéwienia jest budowa sieci o$wietlenia drogowego oraz usunigcia kolizji sieci
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elektroenergetycznych i teletechnicznych w miejscowosci Stare Bielice.

E-02.01.02. Przedmiot i zakres robot ziemnych.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
towarzyszacych, zwigzanych z budows sieci o$wietlenia drogowego oraz usunigcia kolizji.

W/w prace ziemne zostang wykonane przy nastepujacych obiektach:

» linia o$wietlenia zewnetrznego - wykop dtugosci 1661,0 m,
» shupy oSwietlenia zewnetrznego - wykop 10,5 m®, (42 szt.)
» szafka o$wietleniowa i szafka pomiarowa - 1szt. +1 szt,

» usuniecie kolizji istn. sieci elektroenergetycznej - wykop dtugosci 165,0 m,
» usuniecie kolizji istn. sieci teletechnicznych - wykop dhugosci 121,0 m,

E-02.01.03. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy realizacji robot, zgodnie z zakresem
wymienionym w E-02.01.02.
E-02.01.04. Podstawa opracowania
» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072),
»  Wspbdlny Stownik Zamowien,
» Projekt budowlano — wykonawczy sieci oswietlenia drogowego,
E-02.01.05. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe
Nie dotyczy.
E-02.02.00. WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
E-02.02.01. Wymagania ogo6lne
Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w M-00.02.00.
E-02.02.02. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow moga by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do zasypywania wykopow, jezeli sg to grunty zageszczalne. Nadmiar gruntu z wykopoéw nalezy wywiez¢ poza
teren budowy, na najblizsze wysypisko lub inne miejsce wskazane przez Inwestora.

E-02.03.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
E-02.03.01. Wymagania ogo6lne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu i maszyn podano w OST M-00.03.00.

E-02.03.02. Wymagania szczegolowe

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu do:
» odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki),
» transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
»  sprzgtu zageszcezajacego (ubijaki, zageszezarki ptytowe itp.).

E-02.04.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
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E-02.04.01. Wymagania ogo6lne
Ogdlne wymagania dotyczace Srodkow transportu podano w OST M-00.04.00.
E-02.04.02. Wymagania szczegolowe

Wybdr s$rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania 1 zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze byé podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport.

E-02.05.00. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ZIEMNYCH
E-02.05.01. Wymagania ogo6lne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w OST M-00.05.00.
E-02.05.01. Wymagania szczegolowe
1. Wykopy

Wykopy wykonywac recznie.

2. Zasypanie wykopow

Ulozone kable obsypane piaskiem warstwa gr. 10 cm. zasypujemy gruntem rodzimym.

Material w wykopie zageszcza¢ warstwami 20 + 30cm. Wiasciwe wykonanie zageszczenia gruntu sprawdzi
uprawniony geolog lub laboratorium drogowe. Wskaznik zageszczenia powinien wynosic:

Wz = 1,0 — pod jezdnie

Wz = 0,98 — pod przewidywane chodniki.
3. Wywoz gruntu

Urobek z wykopow nalezy wywiezé na wysypisko komunalne lub na inne miejsce wskazane przez
Inwestora.
4. Odwodnienie wykopu
Nie dotyczy.
E-02.06.00. KONTROLA I BADANIA ROBOT ZIEMNYCH

Wymagania dotyczace kontroli wykonania robot ziemnych podano w OST M-00.06.00.

E-02.07.00. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru podano w OST M-00.07.00. Jednostkg obmiarowsg jest m (metr)
wykonanych robot ziemnych.
E-02.08.00. ODBIOR ROBOT

Wymagania dotyczace odbioru robdt podano w OST M-00.08.00.

E-02.09.00. SPOSOB ROZLICZEN

Wymagania dotyczace sposobu rozliczen podano w OST M-00.09.00.
E-02.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Wymagania dotyczace sposobu rozliczen podano w OST M-00.10.00.
E-02.11.00. PRZEPISY
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PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

E-03.00.00 ROBOTY MONTAZOWE

CPV-45231400-9

E-03.01.00. CZESC OGOLNA

E-03.01.01. NAZWA ZAMOWIENIA NADANA PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie linii kablowych nn-0,4kV o$wietleniowych wraz z latarniami
o$wietleniowymi oraz usuniecie kolizji istniejgcych sieci elektroenergetycznych i teletechnicznych z projektowang
przebudowa drog gminnych z odwodnieniem w miejscowosci Stare Bielice — zadanie nr 4.

E-03.01.02. PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT MONTAZOWYCH.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych, zwigzanych z budowg oS$wietlenia zewngtrznego wraz z latarniami o$wietleniowymi, zasilania
pompowni wod opadowych oraz usunigcia kolizji istniejgcych sieci elektroenergetycznych i teletechnicznych.

Zakres robét:

» linia o$wietlenia zewngtrznego - wykop dtugosci 1776,0 m,
» shupy oSwietlenia zewnetrznego - wykop 10,5 m®, (42 szt.)
» szafka o$wietleniowa, szatka pomiarowa - 2 szt,

» usuniecie kolizji istn. sieci elektroenergetycznej - wykop dtugosci 165,0 m,
» usuniecie kolizji istn. sieci teletechnicznych - wykop dhugosci 121,0 m,

E-03.01.03. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy realizacji robot, zgodnie z zakresem
wymienionym w E-03.01.02.

E-03.01.04. PODSTAWA OPRACOWANIA

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072),

»  Wspblny Stownik Zamowien,

» Projekt budowlano — wykonawczy sieci oswietlenia drogowego,

E-03.02.00. WEASCIWOSCI WYROBOW

E-03.02.01. Wymagania ogo6lne

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w

OST M-00.02.00.

W dokumentacji projektowej, jak rowniez w E-01.02.02 oraz E-01.02.03 podano urzadzenia i przyktadowe
materiaty o konkretnych parametrach.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen i aparatury dowolnych producentéw, pod warunkiem spelnienia przez nie
wszystkich zatozonych parametréw technicznych oraz uzgodnienia z Inwestorem.

E-03.02.02. Sieé¢ oSwietlenia zewnetrznego
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Linie o$wietleniowa wykona¢ kablem YAKY 4 x 25 mm”.

Oswietlenie zewngtrzne wykonac¢ na stupach stalowych ocynkowanych okragltych SW-8 z wysiggnikami o

h=1,0m i oprawami prod. THORN typu CIVC HPS-T 100W lub innymi uzgodnionymi z Inwestorem o mocy

100W . Stupy instalowac na fundamentach betonowych.

Zasilanie szafki oSwietleniowej kablem YAKY 4x35 mm?2 ze ztacza kablowego ZKP. Szafka oswietleniowa SO211 wg
katalogu WILK lub innych znanych na rynku producentow. Zitacze ZKP wykona ENERGA OPERATOR S.A.
Koszalin.

E-03.02.03. Zasilanie pompowni wod opadowych

Celem realizacji zasilania pompowni wod opadowych P1, nalezy ze zlacza kablowego ZK-2b/R/P-3
wyprowadzi¢ lini¢ kablowa YKY 5x6 mm?2 i wprowadzi¢ do projektowanej szafki sterowniczej pompowni P1 jako
gotowego wyrobu producenta. Pompowni¢ wod opadowych P2 nalezy zasili¢ z projektowanej szafki pomiarowej 1P,
ktorg zainstalowac obok istniejacego ztacza kablowego. Z szafki wyprowadzi¢ lini¢ typu YKY 5x6 mm?2 i wprowadzié
do szafki sterowniczej pompowni wod opadowych P2, ktéra jest gotowym wyrobem producenta.

Migdzy szafka sterownicza a studnig wod opadowych utozy¢ rury AROTA@65 celem wprowadzenia kabli
zasilajacych 1 sterowniczych pompowni. Tras¢ prowadzenia kabli lokalizacj¢ szafek pomiarowej i sterowniczych
przedstawiono na rys 1. Schematy ideowe pompowni pokazano na rys. 3 i 4. Skrzyzowania projektowanych kabli oraz
zblizenia z innymi instalacjami podziemnymi wykona¢ w rurach typu AROT ©65. Przy uktadaniu kabli stosowaé
postanowienia normy PN-76/E-05125.

E-03.02.04. Usuniecie kolizji istn. sieci elektroenergetycznych z proj. przebudowa drog

Wystepujace kolizje linii kablowych nn-0,4kV i SN-15kV na odcinkach A - B, nalezy usuna¢ poprzez
przetozenie istniejgcych odcinkow linii kolidujacych z projektowang przebudowa drogi poza jej obreb oraz natozenie
przepustéw rurowych ochronnych dwu-dzielnych typu AROT @ 110 PS na kolidujace istniejace kable.

Sposdb oraz miejsca przetozenia i uktadania rur ochronnych przedstawiono na rys 1.

Przy realizacji w/w robét elektrycznych stosowac postanowienia normy PN-76/E-05125

E-03.02.05. Usuniecie kolizji istn. sieci teletechnicznych z proj. przebudowa droég

W celu realizacji usunigcia kolizji istniejacej sieci teletechnicznej (kolidujgce studnie i odcinki kanalizacji wraz
z kablami) z projektowang przebudowa drog gminnych w miejscowosci Stare Bielice nalezy przebudowac poza skraj
projektowanej drogi. W zwigzku z powyzszym istniejacg kanalizacj¢ wraz z kablami teletechnicznymi na odcinkach
A — B -C przetozy¢ poza obreb projektowanej drogi. W miejscach skrzyzowan oraz zblizen z proj. droga kable chronic¢
rurami dwu-dzielnymi typu AROT@110. W/w roboty montazowe wykonaé bezkolizyjnie nie powodujgc przerw w
facznosci. Sposob, lokalizacje studni oraz trase prowadzenia kanalizacji i linii kablowych przedstawiono na rys. 1.
Istniejace studnie kanalizacyjne wyregulowaé do poziomu projektowanej nawierzchni. Istniejacg siec
telekomunikacyjng po przetozeniu- przebudowie zdemontowac.

Przy realizacji przebudowy stosowa¢ wymogi Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 26.10.2005r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie
oraz wiedzg techniczng i sztuka budowlana

E-03.03.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
E-03.03.01. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST M-00.03.00.
E-03.03.02. Sprzet do wykonania robét elektrycznych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot elektrycznych powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek podsigbiernych,
— zurawi samochodowych,
— sprzetu do zageszczania gruntu,
— spawarek.
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E-03.04.00. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
E-03.04.01. Wymagania ogo6lne
Ogdlne wymagania dotyczace Srodkow transportu podano w OST M-00.04.00.
E-03.04.02. Transport

Zalecane $rodki transportu:

ciggnik kotowy,

przyczepa dtuzycowa 4,5 t,

przyczepa do przetozenia kabli,

samochod dostawczy,

samochod samowytadowczy 5t,

samochod skrzyniowy 5t.
Kable oraz wszelkie urzadzenia elektryczne uzyte przy realizacji przedmiotowego obiektu powinny by¢
przewozone w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

VVVVYVYYYVY

E-03.05.00. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ELEKTRYCZNYCH
E-03.05.01. Wymagania ogo6lne

Ogdlne wymagania dotyczace robot montazowych podano w OST M-00.05.00.
E-03.05.02. Sieé¢ oswietlenia drogowego

Linie o$wietleniowa wykona¢ kablem YAKY 4 x 25 mm”.
Oswietlenie zewnetrzne wykonac na stupach stalowych ocynkowanych okraglych SW-8 z wysiggnikami o
h=1,0m i oprawami prod. THORN typu CIVC HPS-T 100W lub innymi uzgodnionymi z Inwestorem o mocy
100W . Stupy instalowac na fundamentach betonowych.

Zasilanie szafki o$wietleniowej kablem YAKY 4x35 mm?2 ze zlacza kablowego ZKP. Szafka o$wictleniowa
SO211 wg katalogu WILK lub innych znanych na rynku producentéow. Ztacze ZKP wykona ENERGA OPERATOR
S.A. Koszalin. Przy uktadaniu kabli stosowa¢ postanowienia normy PN-76/E-05125.

E-03.05.03. Zasilanie pompowni wod opadowych

Celem realizacji zasilania pompowni wod opadowych P1, nalezy ze zlagcza kablowego ZK-2b/R/P-3
wyprowadzi¢ lini¢ kablowa YKY 5x6 mm?2 i wprowadzi¢ do projektowanej szafki sterowniczej pompowni P1 jako
gotowego wyrobu producenta. Pompowni¢ wod opadowych P2 nalezy zasili¢ z projektowanej szafki pomiarowej 1P,
ktorg zainstalowac obok istniejacego ztacza kablowego. Z szafki wyprowadzi¢ lini¢ typu YKY 5x6 mm?2 i wprowadzié
do szafki sterowniczej pompowni wod opadowych P2, ktdra jest gotowym wyrobem producenta.

Migdzy szafka sterownicza a studnig wod opadowych utozy¢ rury AROTA@65 celem wprowadzenia kabli
zasilajacych 1 sterowniczych pompowni. Tras¢ prowadzenia kabli lokalizacj¢ szafek pomiarowej i sterowniczych
przedstawiono na rys 1. Schematy ideowe pompowni pokazano na rys. 3 i 4. Skrzyzowania projektowanych kabli oraz
zblizenia z innymi instalacjami podziemnymi wykona¢ w rurach typu AROT ©65. Przy uktadaniu kabli stosowaé
postanowienia normy PN-76/E-05125.

E-03.05.04. Usuniecie kolizji istn. sieci elektroenergetycznych z proj. przebudowa drog

Wystepujace kolizje linii kablowych nn-0,4kV i SN-15kV na odcinkach A - B, nalezy usuna¢ poprzez
przetozenie istniejgcych odcinkow linii kolidujacych z projektowana przebudowa drogi poza jej obreb oraz natozenie
przepustéw rurowych ochronnych dwu-dzielnych typu AROT @ 110 PS na kolidujace istniejace kable.

Sposdb oraz miejsca przetozenia i uktadania rur ochronnych przedstawiono na rys 1.

Przy realizacji w/w robét elektrycznych stosowac postanowienia normy PN-76/E-05125

E-03.05.05. Usuniecie kolizji istn. sieci teletechnicznych z proj. przebudowa drég

Celem realizacji usunigcia kolizji istniejgcej sieci teletechnicznej (kolidujace studnie i odcinki kanalizacji wraz

z kablami) z projektowang przebudowa drog gminnych w miejscowosci Stare Bielice nalezy przebudowac poza skraj
projektowanej drogi. W zwigzku z powyzszym istniejacg kanalizacje wraz z kablami teletechnicznymi na odcinkach
A — B -C przetozy¢ poza obreb projektowanej drogi. W miejscach skrzyzowan oraz zblizen z proj. droga kable chronié
rurami dwu-dzielnymi typu AROT@110. W/w roboty montazowe wykonaé bezkolizyjnie nie powodujac przerw w
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PB linii kablowych nn-0,4kV oswietleniowych wraz z latarniami oswietleniowymi oraz usuniecie kolizji istniejgcych sieci
elektroenergetycznych i teletechnicznych z projektowang przebudowg drog gminnych z odwodnieniem w miejscowosci Stare Bielice
- ZADANIE NR 4 -

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

facznosci. Sposob, lokalizacje studni oraz tras¢ prowadzenia kanalizacji i linii kablowych przedstawiono na rys. 1.
Istniejace studnie kanalizacyjne wyregulowaé do poziomu projektowanej nawierzchni. Istniejacg sie¢
telekomunikacyjng po przetozeniu- przebudowie zdemontowac.

E-03.06.00. PROBY I BADANIA

Nalezy wykonaé nastepujace proby i badania:
badanie linii nn (kabel nn 4, 5-zylowy),
sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrycznego nn 1, 3-fazowego,
badania i pomiary instalacji uziemiajacej ochronne;j,
badanie skutecznosci zerowania,
sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

VVVVYY

E-03.07.00. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru podano w OST M-00.07.00.

E-03.08.00. ODBIOR ROBOT

Wymagania dotyczace odbioru podano w OST M-00.08.00.

E-03.09.00. SPOSOB ROZLICZEN
Wymagania dotyczace sposobu rozliczen podano w OST M-00.09.00.
E-03.10.00. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Wymagania dotyczace sposobu rozliczen podano w OST M-00.10.00.
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