D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych w
zwiazku z Remontem chodnikdéw w m. Kr&nik Koszalinski, gm. Biesiekierz

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi ofmyjicy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu przebudaow

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysokagciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi i krawdzi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaonigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™L.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczona poz
grania robo6t ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny éfieednic od 0,15 do 0,20 m
i dlugaos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych péomkhalery stosowa paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i diugmi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isfaéej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj
prostokitny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzeczki, taty, tdmy stalowe, szpilki. Spet stosowany do
odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktéw wysékimwych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénay.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizaog
i wspo6trzdne punktéw gtéwnych trasy, a we ddavym organie geodezyjnym wspéddne punktéw osnowy
geodezyjnej i reperoéw. W oparciu 0 materialy dastane przez Zamawigjego, Wykonawca powinien
przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne nigzlme do szczeg6towego wytyczenia robét. Prace
pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich klach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej 2godne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia Sie
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji
projektowej i rednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawe. Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne tragpunkty
posrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w sposéb wyeay i jednoznaczny
charakterystyk i potazenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclgrarszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robo6t. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢gse konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pad@prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji rob6t nate do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne piony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub rur metalowych, azaldowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza
grania robét ziemnych. Zamawigy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdiu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie inynierskim. Repery robocze najezatazy¢ poza granicami
robot zwizanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako repery robocze mma
wykorzyst& punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezalazy¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztatitkdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluezgjosiadanie, zaakceptowany przezyimera. Rzdne reperéw
roboczych naley okresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujc niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jego
rzednej.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo (zapis numeryczny projektu) , przy wykorzystasieci poligonizacji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowej.§Qrasy powinna by
wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu
i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej no 20 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytgegosi trasy
w stosunku do dokumentacji projektowej niezady¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dog@nych niwelety okrdonych w dokumentac;ji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglazy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Uskgoie pali
z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdkdvawca robét zagpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabo6t. Na odcinku wykonanych nowych chodnikow agle
uwzgledni¢ nowe krawgzniki do zachowania.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje d&nge granicy robét, zgodnie z dokumenaci
projektowa. W miejscach wiczen do stanu istniagego naley dowiazaé krawedzie projektowane do
istniejacych. W rozwézaniu wysokéciowym wiaczenia nie powinny hiykrétsze nt 6.0m na jezdni i nie
krétsze nt 4 m na chodnikach.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolple’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwezanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
nalezy prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000M0@/magania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000QNymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trigsnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja  techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ibwefis Gtéwny  Urad
i Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.
. Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.
ytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUI83.

Geodezji

19



