D - 03.02.01

KANALIZACJA DESZCZOWA-REGULACJA zaworow
wodoci ggowych, gazowych -analogia

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikagchniczne] (SST) as wymagania dotycre wykonania i
odbioru robotzwigzanych z regulacyh pionowa zaworow gazowych i wodoggowych podczas remontu
chodnikéw w m. Swiemino, gm. Biesiekierz

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaident przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,Wdggania ogoine”.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycz_ prowagzesbdt zwianych z:

- regulacj pionowg wpustowzeliwnych do istnigjcych studzienekciekowych
- regulaci pionowg wtazow kanatowych

- regulacja pionowa zaworéw wodaggowych i gazowych

- regulac} pionowg studzienek telekomunikacyjnych.

1.4. Okredlenia podstawovy

Okreslenia podane w niniejszej ST s_ zgodne z ohewicymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagaoigolne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce rob6t
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D M-00.00.00. "Wymagania ogln

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagagéalne".
2.2. Materiaty do wykonania robét
W zaleznosci od warunkéw lokalnych do odfych ST robét naley stosowa:

* beton klasy B-25 odpowiaday wymaganiom PN-B-06250

* kruszywo famane zgodne z wymaganiami podanymi viDSIA.04.02.

W przypadku znacznego uszkodzenia elementow igtyieh naley zastosowé& wymiarg tych elementéw na
nowe.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne".
3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty zwizane z regulagj kratek _ciekowych magby¢ wykonane ¢cznie z ewentualnym zastosowaniem
nastpujacego spratu :

» mtoty pneumatyczne do rozbiérki nawierzchni,

* betoniarki wolnospadowe do przygotowania mieszaekbnowej,

« ubijaki mechaniczne lub zaggczarki wibracyjne

* zurawie samochodowe do momteelementow studzienek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M 00.00.00. "Wymagagiaine".
4.2. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpiegmpjje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by rgozi BN-88/6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M 00@0'Wymagania ogolne".
5.2. Roboty przygotowawcze i pomiarowe

Regulacja pionowa poszczegoélnychaazeh powinna by wykonana przed uf@niem warstw bitumicznych
nawierzchni. Przed przygiieniem do robét naly ustalt lokalizacg urzadzeh wymagajcych regulacji oraz
wymaga wysokdgci ustawienia.. Zakres robét powinien obejméwavszystkie studzienki przeznaczone do
regulacji wg dokumentacji projektowej oraz te, kt@ostan wskazane przez igniera.

Dla kazdej kratki obgtej regulacy powinien by wyznaczony poziom odniesienia orazduma posadowienia
zgodnie z zasadami podanym w ST D-01.01.01.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbiérkowe istniegej nawierzchni nale prowadzé w oparciu o zasady podane w ST D-01.02.04.
zwracajic uwag_ na to aby nie doprowadzi_ do uszkodzeeiaehtéw

podlegagcych regulacji.

Jezeli w trakcie prowadzenia robét rozbiorkowych mpsfakiekolwiek uszkodzenie elementéw podlegsich
regulacji, to Wykonawca wymieni na wtasny koszthkasizony

element.

5.4. Regulacja pionowa kratek§ciekowych

Regulacg pionow krateksciekowych naley wykona poprzez :

» demonta krateksciekowych, piefcienizelbetowych i ptyt odeizajacych,

* rozicielenie i zagszczenie warstwy kruszywa lub betonu do wymagapeg@omu,

* ponowne ustawienie piyty odeiajacej, piekcienia i kratkisciekowej,

 wypetnienie wolnych przestrzeni do poziomu istigej jezdni.

Wszystkie uszkodzone elementy studzienki haleymienic na nowe. W przypadku braku pieienia lub piyty
odciazajacej Wykonawca dostarczy i wbuduje bradag elementy. Nie dopuszczag gposadowienia kratki
sciekowej bezpgrednio na kggachzelbetowych.

Montaz elementéw studzienkiciekowej naley przeprowadz wg zasad podanych w ST D- 03.02.01. jak dla
nowej studzienki.

Decyzg 0 sposobie wypetnienia wolnych przestrzeni palny studzienk a istniejca nawierzchri podejmuje
Inzynier na podstawie warunkéw lokalnych.

5.5. Regulacja pionowa wtazéw kanatowych oraz studnek telekomunikacyjnych
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Regulacg pionow studzienek naley wykona poprzez :

» demonta wtazowzeliwnych, pokryw i piefcieni zelbetowych oraz kigéw zelbetowych

* rozicielenie i zagszczenie warstwy kruszywa lub betonu do wymagampegammu,

* ponowne ustawienie pi@ienia i ptyty oraz whazu,

» wypetnienie wolnych przestrzeni do poziomu whazu.

Wszystkie uszkodzone elementy studzienki halevymienié na nowe. W przypadku braku pieienia

odciazajacego Wykonawca dostarczy i wbuduje brakej elementy. Nie dopuszcza siosadowienia pokryw
zelbetowych bezpwednio na keggach. Monta elementéw studzienki nalg przeprowadzi wg zasad
podanych w ST D-03.02.01. jak dla nowej studzienki.

Decyzg 0 sposobie wypetnienia wolnych przestrzeni podgninzynier na podstawie

warunkéw lokalnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M 00.00.00. "Wymagania ogbln
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania materialéw do betonu i zapraw i uétali
recept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyob6t w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona i zaakceptowan przez liyniera.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@lymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy_ dla regulacji krat i studni wgdzer podziemnych jest 1
szt.[sztuka].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Odbiér rob6t zwazanych z regulagj pionowa  kratek _ciekowych powinien Bydokonany na zasadach
odbioru rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podanych w ST D-M 00.00.00.

"Wymagania ogélne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt podniesienia kratldiekowej obejmuje :

* roboty przygotowawcze i pomiarowe,

* rozebranie nawierzchni wokot kratki,

» demonta_kratki, piescienia i ptyty odaigqcej,

« dostarczenie potrzebnych materiatéw,

* podniesienie poziomu podi,

» ewentualne podmurowanie studzienki,

» ponowne ustawienie elementéw studzienki,

» wypetnienie wolnych przestrzeni do poziomu isin@jjezdni lub chodnika,
Cena jednostki obmiarowej nie obejmuje kosztéw amyniiszkodzonych lub
uzupetnienia brakarych elementéw studzierskiekowej ktore naley rozliczy
kosztorysem powykonawczym.

Cena 1 szt regulacji wlkazéw kanatowych lub studgietelekomunikacyjnych

78



obejmuje:

* roboty przygotowawcze i pomiarowe,

* rozebranie nawierzchni wokot wtazu lub studzienki,

» demonta_wilazu, ptyty, i wystagych elementow

» dostarczenie potrzebnych materiatéw,

* podniesienie poziomu podia,

» ewentualne podmurowanie studzienki,

* ponowne ustawienie elementéw studzienki,

» wypetnienie wolnych przestrzeni do poziomu isin@jjezdni lub chodnika,
Cena jednostki obmiarowej nie obejmuje kosztow amgynuszkodzonych lub
uzupetnienia brakagych elementow wtazoéw kanatowych oraz studzienek
telekomunikacyjnych, ktére nalerozliczy kosztorysem powykonawczym.
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